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Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Elektrohydrauliczne i elektroniczne uktady w pojazdach 1010224481010648544
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne | stopnia (brak) 4/8

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika w srodkach transportu polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 10  Cwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: 6 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

mgr inz. Piotr Perz

email: piotr.perz@put.poznan.pl
tel. 061 224 4514

Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Podstawy hydrauliki, pneumatyki i automatyki, elementy mechatroniki, napedy i czujniki,

1 Wiedza: podstawowa wiedza z zakresu fizyki
L . . | Rozpoznawanie podstawowych uktadéw hydraulicznych, Rozpoznawanie czujnikow
2 Umiejetnosci: | pomiarowych.
3 Kompetencje | Rozumie potrzebe uczenia sig
spoteczne

Cel przedmiotu:
-Zapoznanie z budowg i dziataniem elektrohydraulicznych i elektronicznych uktadéw w pojazdach

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Znajomosc¢ elektrohydraulicznych i elektronicznych elementéw i uktadéw w pojazdach, parametréw i podstaw dziatania -
[K_ w23, 27, 30]

2. Rozmieszczenie uktadow w pojazdach, droga sygnatu, definiowanie parametréw sterowania Algorytmizacja procesow
uktadéw wykonawczych - [K_W27]

3. Wiedza z zakresu czujnikéw i uktadéw pomiarowych stosowanych w urzadzeniach mechatronicznych - [K_W16]

Umiejetnosci:

1. Potrafi pozyskiwa¢ informacje dotyczgce mechatroniki z Internetu, biblioteki i czytelni oraz z innych zasobow. W
szczegoélnosci, potrafi wtasciwie wskazac¢ zrédta potrzebnych informaciji. Umie okresli¢ jakos¢ i przydatnosé wyszukanej
informacji oraz danych. -[K_UO01]

2. Potrafi zrozumie¢ i wykorzysta¢ tresci zawarte w artykutach, ksigzkach technicznych oraz patentach dotyczacych
mechatroniki, ktére publikowane sg w jezyku polskim i angielskim. Umie takze integrowa¢ uzyskane z réznych zasobow
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wyciggac¢ wnioski oraz formutowaé i uzasadnia¢ opinie. - [K_U01]

3. Potrafi zidentyfikowaé mechatroniczne uktady wsparcia kierowcy, przedstawi¢ ich budowe i zasade dziatania, - [K_UO03]
4. Potrafi dobraé¢ czujniki, przedstawi¢ ich budowe i zasade dziatania, dobra¢ elementy wykonawcze i uktady pomiarowe -
[K_U03, 11]

5. Potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania urzgdzenia mechatronicznego i ocenié istniejgce rozwigzania
techniczne w tym zakresie. - [K_U34]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb - [K_KO01]

2. Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumienia pozatechnicznych aspektow i skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu
na $rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje. - [K_K02]

3. Potrafi okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego zadania - [K_K04]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Egzamin pisemny: Zaliczenie na podstawie wyniku pisemnego egzaminu.

Laboratoria: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania ¢wiczen oraz sprawozdania z kazdego ¢wiczenia
laboratoryjnego wg wskazan prowadzacego ¢wiczenia laboratoryjne.

Tresci programowe

-Infrastruktura drogowa. Bezpieczenstwo ruchu drogowego. Czynniki wptywajgce na wystepowanie wypadkow drogowych.
Metody badan cech kinematycznych pojazdéw i wspétczynnika przyczepnosci. Uzbrojenie pojazdéw w uktady wspomagania
kierowcy. Struktura systeméw wspomagania kierowcy. Sciezki i transmisja sygnatéw. Budowa i zasada dziatania sensoréw w
pojazdach. Pomiary predkosci, przyspieszenia, sity, temperatury, itp. Uktady sterowania. Aktory ? budowa i dziatanie.
Algorytmy dziatania systeméw wspomagania kierowcy.

Literatura podstawowa:
1. Herner A., "Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych"
2. Gajek A., Juda Z., Czujniki. Mechatronika samochodowa, Wydawnictwa Komunikacji i £acznosci 2008.

3. Wicher J., Bezpieczenstwo samochodéw i ruchu drogowego, Wydawnictwo Komunikacji i tgcznosci, wydanie 2,
rozszerzone / 2004

4. Milecki A. Cwiczenia Laboratoryjne z El. | Uktadéw Automatyzaciji, WPP, 2000.

Literatura uzupetniajaca:

1.1 Reimpel J., "Podwozia samochodéw, podstawy konstrukcji"

2.2. Dudziak M. (red.): Proces hamowania samochodu a bezpieczenstwo w ruchu drogowym, Wydawnictwo i Zaktad
Poligrafii Instytutu Technologii Eksploatacji, Poznan ? Radom 2002.

3.3. Gaca S., Badania predkosci pojazdéw i jej wptywu na bezpieczenstwo ruchu drogowego, Zeszyty Naukowe nr 75,
Inzynieria Lgdowa, Wydawnictwo Politechniki Krakowskiej, Krakow 2002.

4.4, Wypadki drogowe. Vademecum biegtego sgdowego, praca zbiorowa, Wydawnictwo Instytutu Ekspertyz Sadowych,
Krakéw 2002.

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 10
2. Utrwalanie tresci wyktadu 20
3. Udziat w labolatoriach 6
4. Konsultacje dot. tre$ci przekazanych na wykfadzie 5
5. Przygotowanie do egzaminu z materiatu przekazanego na wyktadzie 10
6. Udziat w egzaminie 2
7. Przygotowanie sprawozdania z zaje¢ laboratoryjnych 10
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 63
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 23
Zajecia o charakterze praktycznym 6
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